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ADJUDICACIONS DE TFG ENGINYERIES INDUSTRIALS

Electronica

Automatitzacié d’un muntatge d’ un insert metal-lic en una peca de plastic

Guia per la transformacié digital de les empreses manufactureres de Mataré i la seva area d’influéncia.
Instal-lacio solar fotovoltaica en ambit domestic

Relacid entre Industria 4.0 i economia circular. Metriques

Re-disseny del sistema d’alimentacié de materia prima en una maquina d’adhesivat de productes sanitaris
Disseny i control d’un brag robotic

Blister Inteligent

Disseny i fabricacié d’un robot cartesia per fresat CNC i aplicacions industrials

Analisi de senyals per a suport al diagnostic de la malaltia de Parkinson

Sistema de control d’altitud d’un globus estratosferic

Disefio e implementacidn de un automatismo alimentador de dosis farmacoldgicas.

Disseny electronic d’'un comandament a distancia de poténcia i direccid per a embarcacions esportives
Disseny, estudi i simulacioé del control d’un robot de 6 eixos

Eina de suport al diagnostic de la disfagia mitjangant I’eye tracker

Nou model de I'interruptor controlat del TCM

L'impacte del vent en el ciclisme, aparell electronic de mesura del vent per ciclistes

Disseny electronic d’'un manipulador tele operat

Transformacio digital d’una empresa manufacturera de producte textil personalitzat

Ortodoncia intel-ligent

Manteniment predictiu

Automatitzacié de transferencia de material entre maquines

upf.

Elaboracié d’un robot capac de carregar i mobilitzar un determinat pes mitjancant el seguiment d’una traca previament dibuixada a una determinada

superficie sense necessitat de programacio per part de l'usuari

Creacié d’'una Workstation d’un procés de muntatge/Programacio del robot col-laboracié amb ROS
Interpretacio del sensor piezoeléctric d’'una membrana flexible com a “Energy Harvester”
Automatitzacié del procés de fabricacié d’un producte industrial
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Control per xarxes neuronals d'un motor de continua
Intercomunicacio entre robots mitjangant ROS i visi6 artificial

e Control multivariable | simulacié d’ un sistema de péndol invertit mitjancant el programa matlab

e Remodelacion de la célula de fabricacion flexible

e Disseny i programacié d’un control de buffer de producte per a una linia d’extrusié de plastic

e Disefo y programaciéon de maquina industrial de dosificacién y pesaje sobre termoformadora

e Automatitzacié d’'un muntatge d’ un insert metal-lic en una pega de plastic

e Desenvolupament d’indicadors KPI sobre I'efectede la Intel-ligéncia Artificial sobre els Objectius de Desenvolupament Sostenible de lesNacions Unides.
Mecanica

e Desenvolupament d’una tija telescdpica d’alt rendiment d’una bicicleta

e Disseny i modelitzacié d’'un quadre de bicicleta de muntanya de doble suspensio

e Disseny banc de assaig de vida per a HVCH

e Calculs d’una estructura per a una instal-lacié fotovoltaica en una zona de risc

e Re-disseny del sistema d’alimentacié de materia prima en una maquina d’adhesivat de productes sanitaris

e Disseny i control d’un brag robotic

e Disseny i fabricacio d’un robot cartesia per fresat CNC i aplicacions industrials

e Disseny i implementacid de dispositius mecanics per a la mesura i quantificacié de diferents parametres en el diagnostic de malalts de Parkinson.

e Disseny d’una llangadora giroscopica

e Sistema de control d’altitud d’un globus estratosferic

e Diseflo e implementacion de un automatismo alimentador de dosis farmacolégicas

e Projecte de substitucié dels climatitzadors de la coberta de I’'Hospital Doctor Trueta

e Estudi de la cinematica i dinamica d’un robot de 6 eixos

e Maquina eléctrica per fer pasta fresca

e Estudi de métodes metrologics

e Disseny mecanic d’'un manipulador tele operat

e Ortodoncia intel-ligent

Disefio de un ciclorotor optimizado para la propulsion
Projecte executiu per a la renovacié de les instal-lacions de climatitzacid i ventilacié amb aportacid d’energies renovables a I'edifici de I'ajuntament de
Vilassar de Mar.
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e Disseny de l'estructura d’una facana en voladis

Disseny d’un cotxe de radio control de competicid

Creacid d’'una Workstation d’un procés de muntatge/Programacio del robot col-laboracié amb ROS
Disseny d’un cotxe de radio control de competicid

Automatitzacio del procés de fabricacidé d’un producte industrial

e Disefo de un alerdn trasero para un Formula Student

e Disseny d'un equip per replicar I'experiment del disc d'Aragd

e Transformacid digital d’'una empresa manufacturera de producte textil personalitza

e Modificacién y mejora de una maquina industrial

e Disseny d’un buffer de producte per a una linia d’extrusié de plastic

e Disseny i dimensionament d’una planta industrial enfocada a la industria farmacéutica

e Disseny i planificacid de la transformacié d’un contenidor de Vaixell en una estacié de reciclatge de plastic
e Mirall Touchscreen amb funcions

Organitzacio Industrial

e Transformacio digital i millora de productivitat d’una planta industrial

Transformacio digital d’una empresa industrial

Disseny d’un model de gestid per una empresa del sector de les energies renovables

Incorporacié de la Industria 4.0 i la digitalitzacid per transformar i optimitzar processos i recursos en el sector de la construccio.
Projecte de millora dun magatzem convencional amb eines LEAN

e Analisis de madurez en gestidn de la calidad en la empresa HIDROCOLOR SL

e Disseny d'un producte-servei per ceciclar



